Daugialypés praéjimo kontrolés paslaugy sistemos sukirimas

Projekto metu pagrindinis uzsibréztas tikslas buvo sukurti daugialypg pra¢jimo kontrolés
sistemos platforma, gebanciag apdoroti skirtingus saugumo lygius automatiskai ir iSsprendzianti
dabartines praéjimo kontrolés sistemy nepakankamumo problemas.

Sukurtas ir pasitlytas praéjimo kontrolés sistemy jvertinimo ir rekomendacijy modelis,
remiantis rizikos analizés bei ataky medziy duomenimis ir nustatytais kriterijais bei koeficientais,
panaudojant multikriterijing sprendimy analiz¢. Panaudojant tokio tipo modelj supaprastinamos
praéjimo kontrolés sistemos architektiiros planavimas bei tiksliau kliento poreikiams nustatomi
pra¢jimo kontrolés sistemy reikalavimai. Toks modelis gali biiti taikomas ne tik projekto vykdymo
metu sukurtam daugialypés pra¢jimo kontrolés paslaugy sistemai, bet ir taikomas bendru atveju
projektuojant ar analizuojant pra¢jimo kontrolés sistemas. Sitilomas modelis vieSinamas mokslinéje
spaudoje.

Sukurtas "protingas" pra¢jimo kontrolés sistemos valdiklis, gebantis analizuoti situacija tinkle
ir reikalui esant dirbti autonomiskai ar, esant saglygoms, sinchroniskai su kitais valdikliais ar serveriniu
kompiuteriu. Sukiirus tokio tipo protingg valdiklj, iSsprendZiama sistemos nepakankamumo
problema, atsirandanti esant komunikaciniams trikdZiams tarp sgveikaujanciy praé¢jimo kontrolés
sistemos elementy, valdikliy ir galutiniy mazgy.

Sukurtas algoritmas protingo valdiklio valdymui ir remiantis juo sukurta programiné jranga,

1§sprendzianti technologinius neapibréZtumus, atsirandanc¢ius komunikaciniy trikdZiy metu.
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